                                Применение светодиодов в качестве сенсоров.

http://motestruments.com/led-touch-sensor-circuit/
Попробовал, получилось.
  Смысл работы такой: Светодиод - сенсор подключен между двумя пинами порта.
В первый момент времени включаем его как светодиод, во второй путём реверса уровней -
как фотодиод, где он заряжает свою внутреннюю ёмкость. В третий период переключаем
светодиод на вход и меряем на нём уровень. Чем меньше освещённость, тем быстрее он разрядится.
Тем самым фиксируем момент срабатывания сенсора.
  Экспериментально установил, что самые чувствительные красные и жёлтые светодиоды
в корпусе "пиранья" - квадратный прозрачный пластик на четыре ноги.
Схема чувствительна к внешнему освещению, следует это учитывать.
Можно использовать в качестве сенсоров для выбора каких либо режимов работы
устройства, сделать светосинтезатор - дотрагиваешся к светодиоду - а другой загорается.
Прикольная штучка. Пути усовершенствования - сенсор посадить на аналоговый вход
и соответственно более точно отслеживать уровень освещённости. Появится возможность
управлять яркостью  каналов светосинтезатора.
  Программа сырая и требует доработки, но вполне рабочая. Возможно, для других светодиодов,
используемых в качестве сенсоров, придётся точнее подобрать задержки.

'***************************************************************************'
'* Filename : LED-SENSOR                                                   *'
'* Revision : 1.0                                                          *'
'* Controller : ATMEGA8                                                    *'
'* Compiler: BASCOM-AVR 1.11.8.3 DEMO                                      *'
'* Author: Rubashka Vasiliy , Ukraine , 2007                               *'
'***************************************************************************'

'      |   led1   510 Ом
'  PD.0|---|>|----===---| GND
'      |
'      |   led2   510 Ом
'  PB.0|---|>|----===---| GND
'      |
'      |   sensor1
'  PD.1|---|>|----+
'      |          |
'      |          |
'  PD.2|----------+
'      |
'      |   sensor2
'  PD.3|---|>|----+
'      |          |
'      |          |
'  PD.4|----------+
'      |

$regfile = "m8def.dat"
$crystal = 1000000
Config Portd.0 = Output                 'LED1
Config Portb.0 = Output                 'LED2
Config Portd.1 = Output                                     'sensor1
Config Portd.2 = Output                                     'sensor1
Config Portd.3 = Output                 'sensor2
Config Portd.4 = Output                 'sensor2

'Инициализация светодиодов - индикаторов - поочерёдное мигание
Portd.0 = 0
Portb.0 = 1
Waitms 100
Portd.0 = 1
Portb.0 = 0
Waitms 100
Portd.0 = 0
Portb.0 = 1
Waitms 100
Portd.0 = 1
Portb.0 = 0
Waitms 100
Portd.0 = 0
Portb.0 = 0
Waitms 100
'-------------------------------------------------------------------------------
Do

'Зажигаем светодиоды - сенсоры
Config Portd.2 = Output
Set Portd.1
Reset Portd.2
Config Portd.4 = Output
Set Portd.3
Reset Portd.4
Waitus 100                              'можно подбирать

'Реверс светодиодов - сенсоров на фотодиоды
Reset Portd.1
Set Portd.2
Reset Portd.3
Set Portd.4
Waitus 100                              'можно подбирать

'Проверка освещённости фотодиодов
Reset Portd.2
Config Portd.2 = Input
Reset Portd.4
Config Portd.4 = Input
'чем больше значение задержки, тем выше чувствительность, но не более 20,
'а то будет заметно мерцание светодиодов - сенсоров
Waitms 4
'Переключение светодиодов - индикаторов в зависимости от освещённости фотодиодов
Portd.0 = 0
Portb.0 = 0
If Pind.2 = 1 Then Portd.0 = 1
If Pind.4 = 1 Then Portb.0 = 1
Loop
