[image: image1.jpg]K nnate ynpaenexus apuratensmu

vrs

vr2

cr

:
vt
R2

DA





Как это должно работать на мой взгляд:

Схема включается в разрыв любого провода идущего к двигателю. +V – стабилизированное напряжение с платы управления моторами. При подачи напряжения с платы при любом состоянии транзисторов VT2, VT3 на двигатель подается напряжение через низкоомный (1-3 Ома) резистор R1. Двигатель начинает крутить колеса с заведомо не полной скоростью.
Если на выходе оптопары высокий уровень VT1 откроется, начнет заряжаться С1 и откроются VT2, VT3.

Если на выходе оптопары низкий уровень VT1 останется закрытым и мотор будет получать пониженное напряжение.

Двигатель в ЛЮБОМ случае крутит колеса!

R1 и С1 времязадающая цепочка для открытия VT2, VT3. Изменяя R1 меняем время заряда/разряда С1. Пока на С1 достаточное напряжение VT2, VT3 открыты, при этом шунтируя R1. Напряжение на моторе вырастает почти до уровня напряжения питания.
Чем выше скорость вращения двигателя – тем короче время на которое открывается  VT1  и меньше заряжается С1 (время шунтирования мало, мотор крутится через R1, на пониженном напряжении). Чем меньше скорость мотора, тем больше зарядится С1, тем дольше R1 будет шунтирован  - мотор разгоняется.
А теперь таблица:
	Скорость мотора
	Заряд С1
	VT2, VT3 открыты
	М1 питается через
	Результат

	Медленно
	высокий
	долго
	R1 и VT2/VT3
	Мощность растет

	Быстро
	низкий
	мало
	R1
	Мощность падает


