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Броски двигателя в питании.
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Драйвер двигателя

Если пила нарастает от нуля до +3В:
+3В на D1-3, открыты VT2, VT4,VT5, двигатель крутится по ч.с. (условно)
VT1, VT3, VT6 закрыты.

Если пила нарастает от +6В до +10В:
+6В на D1-6, открыты VT1, VT3, VT6, двигатель крутится против ч.с. (условно)
VT2, VT4, VT5 закрыты.

Между +3В и +6В все VT закрыты, двигатель стоит.

Насколько плавно будут проходить процессы, зависит от наклона (частот) пилы.
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