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PIC16F676, два входа, пять выходов.

1. Исходная схема: вх.1- нолик, вх.2- единица. Включаем питание – вых.А- меандр 0,5/0,5сек.(работает постоянно), вых.В- единица. На остальных нолики.
2. На вх.1 появляется единица: вых.В- нолик, вых.С- через секунду появляется импульс 0,2 сек. (после импульса на С постоянный ноль).  Вых.D и Е- нолики.

3. На вх.1 появляется нолик: срабатывает защёлка(изменения на вх.1 не влияют на дальнейшую работу), на вых.В- единица, вых.D- через пять секунд появляется меандр 20/20сек., вых.Е- импульсы 0,5/1 сек.
4. На вх.2 появляется нолик, независимо от того, в каком положении вх.1: срабатывает защёлка на вх.2, вых.В- нолик, вых.D- меандр 20/20сек. сразу, без выдержки времени, вых.Е- импульсы.

Импульсы – как нарисовано, выходные сигналы разбиты, потом сведу с помощью логики.
